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1. DANE OGOLNE

W niniejszej instrukgcji chcieliby$my przekaza¢ Panstwu najwazniejsze informacje dotyczace prawidtowego uzytkowania i
konserwacji falownika.
Urzadzenia opisane w tej instrukgji to:

IMTP2.2M - IMTPD2.2M: Jednofazowy falownik do pompy, maks. 2,2 kW (3 KM)

ITTP2.2M - ITTPD2.2M: Trojfazowy falownik do pompy, maks. 2,2 kW (3 KM)

ITTP4.0M - ITTPD4.0M/W: Tréjfazowy falownik do pompy, maks. 4 kW (5,5 KM)

ITTP5.5M - ITTPD5.5M/W: Tréjfazowy falownik do pompy, maks. 5,5 kW (7,5 KM)

ITTP7.5M - ITTPD7.5W: Trojfazowy falownik do pompy, maks. 7,5 kW (10 KM)
Modele do sterowania pompg obiegowga (D) réznig sie od modeli standardowych pomp od$rodkowych wyposazeniem i kablami
wyjsciowymi przetwornikéw cisnienia. Oprogramowanie w obu modelach falownikéw jest takie samo i zawsze jest oznaczone
literg D.
W modelach standardowych pomp ods$rodkowych (kontrola ci$nienia absolutnego) zawsze dostarczany jest przetwornik ci$nienia
K16, 16 Bar; w modelach do pomp obiegowych (regulacja réznicy ciénienl) sprzedawane sg przetworniki ci$nienia przystosowane
do wysokich temperatur, o zmniejszonym zakresie cisnien i duzej precyzji (K3T 3 Bar lub K5T od 5 baréw)
oddzielnie (wymagane sg przetworniki nr 2: jeden dla zasilania i jeden dla wlotu).
Falowniki te sg urzadzeniami specjalnie zaprojektowanymi do sterowania pompami od$rodkowymi i obiegowymi, pojedynczymi lub podwdéjnymi/grupowymi
typu, dzieki doskonatemu sprzezeniu zwrotnemu cisnienia bezwzglednego lub réznicy cisnien: zapewnia oszczednos¢ energii i
posiada wiele programowalnych funkgji, ktérych nie ma w innych popularnych pompach silnikowych zasilanych bezposrednio.
Ponizsze instrukcje i zasady dotyczace konfiguracji standardowej sg nastepujace.
Jesli potrzebujesz pomocy technicznej dotyczgcej okreslonych czesci w dziale sprzedazy serwisowej, podaj doktadny typ falownika,
a nastepnie numer seryjny modelu.

2. OPERACJE ROBOCZE

Uktad pompa-inwerter sktada sie z pompy odsrodkowej napedzanej silnikiem asynchronicznym. Uktad ten musi utrzymywac state
ci$nienie bezwzgledne lub réznice cisnien (na zasilaniu i wlocie) niezaleznie od przeptywu (zgodnie z maksymalnym obcigzeniem
silnika, w przeciwnym razie maksymalnym poborem pradu).

Cisnienie wejsciowe i wyjSciowe sg monitorowane przez dwa przetworniki ci$nienia z wyjéciem 4-20 mA. Logika sterujaca
wspotpracuje z wyjsciem 15V zasilajgcym przetworniki ci$nienia.

PRACA NA SUCHO: aby zapobiec pracy pompy w przypadku probleméw z ssaniem, spowodowanych niewystarczajgcym
przeptywem na wlocie, system odczytuje moc silnika i wspotczynnik mocy, a jesli sa one ponizej ustawionych wartosci przy
szczegOlnie niskim cisnieniu. Pompa z ., wytacza pompe, a na wyswietlaczu pojawia sie zalecenie.

silnikiem zabezpieczenie elektryczne sterowane jest poprzez ograniczenie poboru pradu (programowalne). Gdy aktualne
zabezpieczenie jest wigczone, na wyswietlaczu pojawia sie alarm. Gdy stan zniknie, system uruchomi sie ponownie i zacznie
normalnie funkcjonowad.

2.1 Budowa przetwornicy czestotliwosci
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Rysunek 3: Budowa przetwornicy czestotliwosci

3 IMTP(D) 2.2 - ITTP(D) 2.2/4.0/5.5/7.5 - ELEKTROIL ANG



Machine Translated by Google

ok Prad alternatywny

cc Prad staty

RAD Prostownik

WEWN Posredni obwéd sterownika IGBT

INW Falownik tréjfazowy z mostkiem IGBT
M Silnik

KONT Logika sterowania za pomocg mikroprocesora
TRANSMISJA Linia przesytlowa na zewnatrz

3. WARUNKI PRACY

Tlog¢ Sim Pomiar. | IMTP(D) ITTP(D) ITTP(D) ITTP(D) ITTP(D)
ol Jednosten 2.2 2.2 4,0 5.5 7,5

Temperatura otoczenia podczas pracy Tamb °C % (40°C) 0..40

Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna 50

Stopien ochrony falownika IP55

Nominalna moc pompy podtgczona do P2n kW 22 22 4,0 55 7,5

Falownik KM 3 3 5.5 7.5 10

Napigcie znamionowe zasilania falownika Vin V x 3x 3x 3x 3x

100..240 200..440 200..440 200..440 200..440

Falownik zasilania czestotliwoscig 1 Hz 50-60

Maksymalne napiecie wyjsciowe falownika V2 \% =Vin

Czestotliwos$¢ wyjsciowa falownika f2 Hz 0-110%f1

Nominalny prad wejsciowy In A 14,5 6.5 12,5 16 21.0

Nominalny prad wyjéciowy (do silnika) 12n A 9,5 5.5 11,0 14,5 19

Maksymalny prad wyjsciowy falownika 12 A 12n + 5%

(obcigzenie = 100%)

Temperatura przechowywania Tstock 9C -20..+60

Tabela 1: Warunki pracy

* Wibracje i uderzenia: nalezy ich unika¢ poprzez prawidtowy montaz;

*W przypadku innych warunkéw $rodowiskowych prosimy o kontakt z naszym Dziatem Sprzedazy.

Wykwalifikowani pracownicy

Instalacja, uruchomienie i konserwacja produktu muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw, aby unikng¢ ryzyka nieprawidtowego

uzytkowania.

Zagrozenia wynikajgce z nieprzestrzegania przepiséw bezpieczerstwa

Nieprzestrzeganie zasad bezpieczefstwa moze spowodowac zagrozenie dla innych oséb oraz uszkodzenie urzadzen, co moze skutkowac utratg

gwarancji. Konsekwencjami nieprzestrzegania zasad bezpieczenstwa moga by¢:

Nieprawidtowe dziatanie systemu

Zagrozenie dla innych wskutek zdarzen elektrycznych i mechanicznych

Bezpieczenstwo dla uzytkownikéw

Nalezy przestrzegac wszystkich zasad zapobiegania wypadkom.
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Zasady bezpieczenstwa montazu i kontroli
Montaz, sterowanie i serwisowanie urzadzenia wymaga zapoznania sie z niniejszg instrukcjg. Wszystkie operacje na tym urzadzeniu
nalezy wykonywa¢, gdy system nie jest juz w ruchu i nie jest zasilany napieciem.

Zmiany i cze$ci zamienne

Kazda modyfikacja maszyny, sprzetu lub systemu musi zosta¢ autoryzowana przez producenta. Dlatego dla bezpieczenstwa Ciebie i Twojego
systemu wazne jest, aby uzywa¢ wytacznie oryginalnych czesci zamiennych. Stosowanie nieoryginalnych komponentéw moze stanowi¢ zagrozenie
dla innych oséb i moze prowadzi¢ do utraty gwarancji.

Zte warunki pracy

Bezpieczenstwo pracy jest gwarantowane wytgcznie w przypadku warunkéw opisanych w rozdziale 3 niniejszej instrukcji: Podane wartosci nie
moga zostac przekroczone.

Tylko wykwalifikowany pracownik moze zmontowac i zainstalowac to urzadzenie.

Aby méc pracowad na falowniku z otwartg obudowa nalezy odtgczy¢ zasilanie

co najmniej dwie minuty wczesniej, poprzez wytacznik zasilania lub wyjecie gniazdka z gniazdka elektrycznego.
Aby mie¢ pewnos¢, ze kondensatory sg catkowicie roztadowane, nalezy poczeka¢ na catkowite zgaszenie
wewnetrznej diody LED, umieszczonej z tytu ptytki logiczne;j.

Falowniki IMTP(D)2.2 / ITTP(D)2.2/ ITTP(D)4.0 / ITTP(D)5.5 / ITTP(D)7.5 sa urzadzeniami profesjonalnymi; te dziatajg
z zasilaniem wiekszym niz 1 kW; wykwalifikowany pracownik musi zgtosi¢ przedsiebiorstwu elektrycznemu
informacje, ze urzadzenie zostato zainstalowane.

Wszystkie falowniki spetniajg wymogi przepiséw prawnych dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej. Dziata w ramach limitéw emisji w zastosowaniach

przemystowych, a takze w zastosowaniach cywilnych, jesli jest wyposazony w te filtry liniowe (jesli to konieczne, nalezy zapyta¢ osobno):

IMTP(D)2.2: Filtr jednofazowy EMC, dwustopniowy, tryb wspélny, 250 V - 10 A, typ DETAS MDC20 (kod elektroniczny: EF825005);

ITTP(D)2.2: Filtr tréjfazowy EMC, dwustopniowy, tryb wspdélny, 440 V - 5 A, typ DETAS TDCO5 (kod elektroniczny: EF825006);

ITTP(D)4.0: Filtr tréjfazowy EMC, dwustopniowy, tryb wspéliny, 440 V - 10 A, typ DETAS TDC10 (kod elektroniczny: EF825007);

ITTP(D)5,5 - 7,5: Filtr trojfazowy EMC, dwustopniowy, tryb wspélny, 440 V - 20 A, typ DETAS TDC20 (kod Electroil: EF825008).
Instalator musi zachowac ostrozno$¢ podtaczajac przewdd uziemiajgcy bezposrednio do ramy falownika

(preferowane jest ztgcze oczkowe; dla dobrego kontaktu wazne jest usuniecie farby z powierzchni styku). Nalezy
unika¢ petli masy, ktéra dziata jak antena dla emisji EMC.

Zasilanie musi by¢ dopuszczone w stanie roboczym; nie podno$ ani nie przeno$ motopompy (lub silnika
podtaczonego do falownika) podnoszac ja z falownika.
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5. MONTAZ I INSTALACJA

Przed montazem urzadzenia przeczytaj niniejszg instrukcje oraz instrukcje obstugi pompy silnikowej.
Jesli na produkcie widoczne sg wyrazne oznaki uszkodzenia, nie instaluj go, lecz skontaktuj sie z serwisem.

Zainstaluj urzgdzenie w miejscu chronionym przed lodem, deszczem itp. Przestrzegaj ograniczen roboczych i zwracaj uwage na
chtodzenie silnika i falownika.

Nalezy doktadnie przestrzegac zasad bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

5.1 Wymiary obudowy i mocowania falownikéw silnikowych

- NN

A

3306888

B

Rysunek 4: Wymiary obudowy dla IMTP(D)2,2M - ITTP(D)2,2M
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Rysunek 3: Wymiary mocowania dla typu mocowania IMTP(D) - ITTP(D) 2,2M M56-71
70
84
%)‘r 7 r[h 1 ) O—T T} X
\ r( =) . I 1 \Q
N L.
. = i
FJ b @
&7
Ly |
B RS R 3
N 12
i H 4
h2] |l =
\ J f
\ - I b i |
- 1l i | i | il i Ly -4
45
81
73

Rysunek 5: Wymiary mocowania dla typu mocowania IMTP(D) - ITTP(D) 2,2M M80T
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Rysunek 5: Wymiary mocowania dla typu mocowania IMTP(D)2.2M - ITTP(D)2.2M M80
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Rysunek 6: Wymiary obudowy dla ITTP(D) 4,0-5,5 M
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121 82

Rysunek 8: Wymiary mocowania dla mocowania ITTP(D) 4,0-5,5 M typu M132
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5.2 Wymiary obudowy i mocowania falownikéw do montazu nasciennego

| Ll | [ '
® = i & & . !
. ] i : f '71
] | T T )
L I IMYERTRE MRIEE CPNTREL [
* - l lolole]sle}ole]
-— =)
o o -
My :
& 1 4 E] 4

Rysunek 9: Wymiary i wycena fissaggio a parete dla ITTP(D) 4,0-5,5-7,5W

5.3 Podtaczenie hydrauliczne pompy

Podtgczy¢ hydraulike zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Produkt moze pracowac po podigczeniu do sieci wodociggowej lub pobraniu wody ze zbiornika.

Jesli podtgczasz system do wodociggu, musisz przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw wydanych przez wtadze lokalne (wspdlne, wtadze
lokalne itp.). Wazne jest, aby umiesci¢ wytacznik ci$nieniowy na liderze wlotowym; wytgcza zasilanie silnika w przypadku zbyt niskiego
ci$nienia (jest to zewnetrzne zabezpieczenie przed pracg na sucho). Falownik posiada port dla styku normalnie zwartego: EN i GND (0 V)
na ptycie logiczne;j.

Nalezy sprawdzi¢, czy wysoko$¢ cisnienia pomiedzy wodociggami a maksymalnym cisnieniem pompy nie przekracza wartosci
maksymalnego ci$nienia pompy (ci$énienia nominalnego).

Poza tym istotne jest umieszczenie manometru na wlocie i na przewodzie wylotowym, aby mozliwa byta regulacja wartosci réznicy ciénien
w zaleznosci od rzeczywistych warunkéw panujgcych w instalacji.

Do kontroli ci$nienia bezwzglednego w przypadku pomp odsrodkowych po stronie ttocznej nalezy zainstalowac specjalny manometr
(standard K16) z sygnatem wyjsciowym w zakresie 4 - 20 mA, podtgczany do odpowiedniego portu elektronicznego.

Do regulacji réznicy ci$nien w przypadku pomp obiegowych po stronie wlotowe;j i ttocznej konieczne jest zainstalowanie specjalnego
manometru do pomiaru wysokiej temperatury (K3T lub K5T) z sygnatem wyjsciowym w zakresie 4-20 mA do podiaczenia do odpowiedniego
portu elektronicznego.

Z reguty lepiej jest zamontowac rury elastyczne lub sztywne na kréécach doptywowych i wylotowych, zawory odcinajgce na doptywie i
odptywie oraz zawér zwrotny. Aby unikng¢ wysuszenia systemu podczas wymiany zbiornika wyréwnawczego membrany

(zalecane), manometr lub przetwornik ci$nienia, lepiej bytoby zamontowac zawory odcinajgce pomiedzy przytgczem zbiornika a instalacja.
Umiesci¢ przetwornik ci$nienia za zaworem zwrotnym, jeéli jest obecny.

Lepiej bytoby zainstalowa¢ kurek uzywany podczas kalibracji systemu; nie jest to konieczne, jesli w poblizu pompy znajduje sie wyjscie.

5.4 Przewody elektryczne

Sprawdz, czy napiecie i czestotliwos¢ zasilania sg zgodne z wartosciami znamionowymi uktadu sterowania zapisanymi na pudetku. Upewnij
sie, ze instalacja elektryczna jest dobrze zabezpieczona przed zwarciem.

Przed rozpoczeciem pracy upewnij sie, ze w catym obwodzie nie wystepuje napiecie (réwniez napiecie na potgczeniach jest wolne). Przed
przystapieniem do prac przy elektrycznych lub mechanicznych czesciach systemu nalezy odtgczy¢ falownik od zasilania.
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Jesli lokalne przepisy dotyczace instalacji elektrycznej przewidujg magnetyczno-termiczny wytacznik réznicowy, nalezy go zainstalowac. Wybierz
zabezpieczenie z krzywg dla pragdu przemiennego lub pradu pulsujgcego (typ A lub C).

Urzadzenie jest wyposazone we wszystkie rozwigzania techniczne wymagane do zapewnienia prawidtowego funkcjonowania w warunkach
normalnej instalacji.

Uktad sterowania posiada filtr wejsciowy i jest zgodny z dyrektywg EMC, posiada takze zabezpieczenie przed przecigzeniem pragdowym, ktére
gwarantuje catkowitg ochrone w przypadku wspétpracy Falownika z silnikami o mocy nieprzekraczajgcej maksymalnej mocy.

WAZNE: Ze wzgledu na EMC konieczne jest, aby przewody zasilajgce centrali oraz przewody zasilajace silnika (w przypadku oddzielenia silnika od
falownika) byty typu ekranowanego (lub zbrojonego) pojedynczymi przewodami o odpowiednim przekroju (gestos¢ pragdu <=5 A/mm2) . Kable te
muszg mie¢ minimalng niezbedng dtugos¢. Przewdd ekranujgcy musi by¢ podtgczony do uziemienia z obu stron. W przypadku silnika uzyj
metalowej obudowy do potgczenia z masg ekranu.

Aby unikna¢ petli, ktére moga powodowaé wypromieniowane zaktdcenia masowe (efekt anteny), silnik obstugiwany przez przetwornice
czestotliwosci nalezy podtaczy¢ do uziemienia indywidualnie, zawsze z niskg impedancjg, w metalowej obudowie maszyny.

Przewody od zasilacza do przetwornicy czestotliwosci oraz przewody od przetwornicy czestotliwosci do silnika (jesli silnik jest oddzielony od

falownika) muszg by¢ rozmieszczone mozliwie jak najdalej od siebie, tak aby nie tworzy¢ petli, nie uktadac¢ ich réwnolegle w odlegtosci mniejszej
niz 50 cm.

5.5 Podtaczenie faz silnika-pompy

Falownik jednofazowy IMTP(D)2.2

musi by¢ zainstalowany na asynchronicznym ]
silniku tréjfazowym zasilanym napieciem ‘ P e S
100-240Vac 50/60 Hz. Fazy muszg by¢ :

3 ) u I
{ . - [

skonfigurowane w trybie tréjkata, jesli silnik / \ , ; ‘
. | }
s

u

ma napiecie 230 V A/ 400 V A (najczestszy
przypadek, jak na rysunku 10).
Podtacz zaciski silnika nr 3 do ztgczy wyjsciowych

falownika U, V, W (rys. 13). wi Vi

Collegamento A / A Connection

. I 5 , ST L L2 L3
Anschlusspline A / Raccordement A

Rysunek 10 - Potgczenie faz silnika w tréjkat

Falowniki tréjfazowe ITTP(D)2.2 U1
i ITTP(D) 4.0/5.5/7.5 muszg by¢ instalowane na ‘ :
asynchronicznym silniku tréjfazowym zasilanym : T ) i i, T \
napigciem 200-460 Vac 50/60 Hz. Fazy muszg by¢ I S

b
[ 1%
=
| ¥
<
| &

potgczone w gwiazde, jesli silnik ma napiecie 230
V A/400V A (najczesciej, jak narys. 11).

Podtacz zaciski silnika nr 3 do ztgczy wyjsSciowych w1 Vi
falownika U, V, W (rys. 14,16).

Collegamento Y / Y Connection
Anschlusspline Y / Raccordement 1

Rysunek 11 - Podtaczenie faz silnika gwiazdowego
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Falownik posiada zabezpieczenie nadprgdowe na wyjsciu; nie jest konieczne instalowanie zadnego dodatkowego urzadzenia
zabezpieczajgcego pomiedzy falownikiem a pompa w celu zabezpieczenia silnika w przypadku awarii.

5.6 Podtaczenie elektryczne do linii i silnika

Zasilanie urzadzenia IMTP(D)2.2 stanowi napiecie jednofazowe 100-240Vac, 50/60Hz.
Zasilanie urzadzen ITTP(D)2.2 i ITTP(D)4.0/5.5/7.5 odbywa sie za pomocg napiecia tréjfazowego 200-460Vac, 50/60Hz.

Instalacja, do ktdrej podtgczony jest falownik, musi spetnia¢ obowigzujgce przepisy bezpieczeristwa: ¢

Automatyczny wytgcznik réznicowy: I A

n=30mA

* Automatyczny wytgcznik magnetyczno-termiczny z prgdem zadziatania proporcjonalnym do mocy

zainstalowana pompa (patrz tabela 1)

* Potgczenie uziemiajgce o catkowitej rezystancji mniejszej niz 100 Q

Moc pompy (kW) Ochrona magnetyczno-termiczna (A)

0,37 (0,5 KM) 4
0,75 (1 KM) 6
1,5 (2 KM) 12

2,2 (3 KM) 16

3 (4 KM) 20

4 (5,5 KM) 25

5,5 (7,5 KM) 32
7,5 (10 KM) 40

Tabela 2: Ochrona magnetyczno-termiczna

Aby wykona¢ potaczenia elektryczne nalezy przestrzegaé ponizszych instrukcji (odniesienie do rysunkéw od 12 do 16):

5.6.1 Wspdlne potaczenia dla wszystkich modeli:

Otworz skrzynke falownika odkrecajac wszystkie Sruby pokrywy.

W przypadku wytgczenia falownika za pomoca wytacznika sieciowego nalezy odczekac co najmniej dwie minuty przed

przystgpieniem do obstugi falownika, aby mie¢ pewno$¢, ze kondensatory sg catkowicie roztadowane.

: W przypadku wersji do montazu na silniku (M) przymocuj dolng czes¢ skrzynki falownika do obudowy zaciskéw silnika za pomoca 4 $rub;

W przypadku wersji do montazu nasciennego (W) przymocuj falownik do $ciany za pomoca specjalnego mocowania nr 4;

: Jezeli jest to konieczne, w przypadku falownikéw na ptytce odtgcz dwa ztgcza kabli (3 i 26 biegundw) na ptycie logicznej, a
nastepnie podtgcz je ponownie przed ponownym zamknieciem pokrywy;

Podtgcz zaciski silnika nr 3 U, V, W na ptycie zasilania;

Podtgcz dwa przewody liniowe do L, N w przypadku falownika jednofazowego IMTP(D)2.2 i kabel uziemiajacy z zaciskiem

oczkowym na $rubie GND (rys. 13) lub trzy przewody liniowe i mase do L1, L2, L3, GND dla ITTP(D)2.2/../7.5 (uzyj dodatkowego

przedtuzenia ztgcza dla ITTP(D)4.0/../7.5W) rys. 14, 16;

5.6.2 Podtaczenie przetwornika ci$nienia do kontroli ciSnienia bezwzglednego (pompy odsrodkowe):

TYP PRZETWORNIKA

POLACZENIA NA PLYCIE LOGICZNE) IMTP 2.2 - ITTP 2.2

Wejscie Wyjscie

Znajomosci

8-30Vdc4-730 mA

J8-1 (+15 V) Dodatni do napiecia zasilania
J8-2 (PS1) Wyjscie przetwornika

Tabela 3: Podtgczenie przetwornika ci$nienia dla IMTP2.2-ITTP2.2

TYP PRZETWORNIKA

POLACZENIA NA PLYCIE LOGICZNE]J ITTP 4.0/../ITTP 7.5

Wejcie Wyjécie Znajomosci SW3-1 SW3
6-30V pradu stalego 4-20mA J6-1 (15 V) + Przetwornik zasilania Vdc NA NA
J8-1 (AI1) Umozliwia przesytanie plikéw
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Tabela 4: Podtaczenie przetwornika ci$nienia dla ITTP 4.0-5.5-7.5
Zaciski stosowanych przetwornikéw cisnienia: K16 (16 Bar), K25 (25 Bar):
* Brgzowy przewdd: +Vdc

* Bialy przewdd: Wyjscie sygnatu cisnienia (4 - 20 mA)

5.6.3 Podtgczenie przetwornikéw cisnienia do regulacji réznicy ciSnien (pompy obiegowe):

TYP PRZETWORNIKA POLACZENIA NA PLYCIE LOGICZNE) IMTPD2.2 - ITTPD2.2

Wejécie Wyijscie Znajomosci

J8-1 (+15 V) + Vdc, Dodatni do napiegcia zasilania
J8-2 (PS1) WyjScie przetwornika P2, po stronie zasilania
J8-3 (PS2) Wyjscie przetwornika P1, po stronie wlotu

8-30Vdc4-20mA

Tabela 5: Podtaczenie przetwornika ci$nienia dla IMTPD2.2-ITTPD2.2

TYP PRZETWORNIKA POLACZENIA NA PLYCIE LOGICZNE] ITTPD4.0/../ITTPD7.5

Weiécie Wyicie Znajomosci SW3-1 SW3-2
J6-1 (15 V) + Vdc, Dodatni do napiecia zasilania

8-30V pradu satego 4-20mA J8-1 (AI1) Wyjécie przetwornika P2, po stronie zasilania NA NA
J8-2 (AI2) Wyjscie przetwornika P1, po stronie wlotu

Tabela 6: Podtgczenie przetwornika ci$nienia dla ITTPD 4.0-5.5-7.5

Zaciski uzywanych przetwornikéw cisnienia: K3T (3 Bar), K5T (5 Bar), z kompensacjg temperatury w celu utrzymania doktadnosci 0,5% FS w zakresie
0-90°C:

* Brazowy przewdd: +Vdc

* Biaty przew6d: Wyjscie sygnatu cisnienia (4 - 20 mA)

5.6.4 Podtgczenia tacznika ptywakowego lub sondy poziomu:

Podtacz taczniki ptywakowe lub sonde poziomu Styk normalnie zwarty pomiedzy zaciskami EN i GND (lub +5V) na ptycie logicznej, zastepujac przewdéd
podtaczony przez konstruktora:

0J12-1,4 dla IMTP(D)2.2-ITTP(D)2.2 (rys. 12); 0J11-1,2 dla
ITTP(D)4.0/5.5/7.5 (rys. 15).

5.6.5 Komunikacja grupy Master Slave za pomocg RS485:

W przypadku komunikacji grupowej poprzez RS485 (magistrala 2-przewodowa) pomiedzy 2 lub wiecej falownikami tego samego typu, nalezy podtaczy¢
oba przewody do zaciskéw oznaczonych Ai B:

+J10-1,2 ptytki logicznej dla IMTP(D)2.2M-ITTP(D)2.2M; + J2-1,2 dla ITTP(D)4.0/5.5/7.5.

5.6.6 Potgczenia wyjscia Motor ON:

+ Dla modelu IMTP(D)2.2M-ITTP(D)2.2M: Obcigzalno$¢ styku wyjsciowego przekaznika 250 V, maks. 2 ampery zwarte, gdy silnik pracuje, pomiedzy
zaciskami M.ON (biegun 1 J11, rys. 12) i COM (biegun 3 J11, rys. 12);

+» Dla modeli ITTP4.0 /../ 7.5: na biegunach oznaczonych M (J10-3) i GND znajduje sie maksymalne wyjécie 12Vdc-100mA
(J10-8) ptytki logicznej na ryc. 15, do ktérego mozna podtaczy¢ cewke przekaznika 12Vdc.

5.6.7 Potgczenia wyjs¢ alarmowych:

+ Dla modelu IMTP(D) 2.2M-ITTP(D) 2.2M: Obcigzalnos$¢ styku wyjsciowego przekaznika 250V, maks. 2 ampery. zwarte, gdy falownik znajduje sie w stanie
alarmowym, pomiedzy zaciskami oznaczonymi ALARM (biegun 2 J11, rys. 12) i COM (biegun 3 J11, rys. 12).

+ Dla modeli ITTP4.0 /../ 7.5: na biegunach oznaczonych A (J10-4) i GND znajduje sie wyjscie 12Vdc-100mA max
(J10-8) ptytki logicznej na ryc. 15, do ktérego mozna podtaczy¢ cewke przekaznika 12vdc.

5.6.8 Sterowanie pompg pomocniczg typu ON/OFF;

+ Dla IMTP2.2 i ITTP2.2: istnieje styk wyjsciowy przekaznika (J11-4,5,6, AUX-COM, AUX-NC, AUX-NO rys.12), ktéry zamyka sie lub otwiera z 3
sekundowym opdznieniem , gdy ci$nienie jest mniejsze od wartosci odniesienia i
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predkos¢ silnika osiggnie maksimum, nastepnie ponownie otw6rz lub zamknij, gdy ci$nienie jest wyzsze niz wartos¢ odniesienia, a przeptyw
osiggnie minimalng warto$¢ zatrzymania; ten styk przekaznika ma napiecie 2 ampery - maksymalnie 250 V AC, jest przydatny do sterowania
stycznikiem pomocniczej pompy typu ON-OFF i dziata tylko wtedy, gdy tryb sterowania jest ustawiony na ci$nienie (sterowanie ci$nieniem
bezwzglednym pojedynczej pompy); Uwaga: podtgczac wytgcznie styczniki lub cewki przekaznikéw o napieciu maksymalnym 250Vac - nie

przekracza¢;

+ Dla ITTP4.0/../7.5: wyjscie wynosi 12VDC-100mA na biegunach oznaczonych AUX i GND (J10-6,8) na ptycie logicznej (rys. 15), ktérg mozna podigczy¢
do cewki 12Vdc uktadu przekaznik do sterowania drugg pompa typu ON/OFF,
z tym samym trybem wstawiania logiki opisanym powyzej dla falownikéw IMTP2.2-ITTP2.2; To wyjscie jest aktywne tylko wtedy, gdy tryb
sterowania jest ustawiony na cisnienie (pojedyncza pompa, kontrola cisnienia bezwzglednego);

5.6.9 Podtaczenie zaciskow do wyboru wartosci zadanej cisnienia (tylko dla ITTP(D) 4.0-5.5-7.5):

W trybie kontroli ci$nienia bezwzglednego, w trybie pojedynczym lub grupowym (na urzgdzeniu gtéwnym), ustawienie wej$¢ cyfrowych D3 i D4 (J11-
5,6, rys.15) mozna wybra¢ maksymalnie 4 wartosci zadane cisnienia odniesienia, przy wartosciach domysinych opisanych w ponizszej tabeli

(regulowane wartosci ci$nienia):

Ustawié D3 D4 Domysiny Notatka

Punkt (111-5) (111-6) wartos¢

P1 0 0 4,00 Bar Konfiguracja standardowa, styki D3 i D4 otwarte
P2 0 3,00 Bar Styk D# (]11-6) zamkniety na +5 V (J11-1)

P3 1 2,00 bar Styk DB (111-5) zamkniety na +5 V (|11-1)

P4 i 01 1,50 bar Styk DB i D4 wspotczesny zamknigty na +5V (]11-1)

Tabela 7: Wejscie cyfrowe do wyboru cisnienia odniesienia

5.6.10 Podtaczenie zdalnego wejscia START/STOP (tylko ITTP(D) 4.0-5.5-7.5):
W menu Funkcji zaawansowanych wybierz Typ sterowania > Wejscie Start/Stop > Zdalne, wéwczas mozliwe bedzie uruchamianie i zatrzymywanie stykéw
zamykajacych silnika D1 (J11-3) za pomoca +5 V (J11-1) na ptycie logicznej (rys. 15).

5.6.11 Zdalne wejscie 0-10 V do podtaczenia wartosci odniesienia cisnienia (tylko ITTP(D) 4.0-5.5-7.5):
W trybie kontroli ci$nienia bezwzglednego, w trybie pojedynczym lub grupowym (na urzadzeniu gtéwnym), wybierajgc w menu Funkcje zaawansowane

> Typ sterowania > Ci$nienie odniesienia Wejscie: Wejscie 0-10 V, potgcz pomiedzy J6-4 (AV1) i J6-1 (GND ).

5.6.11b Zdalny potencjometr 3-przewodowy Wejscie 0-5 V do podtgczenia wartosci odniesienia cisnienia (tylko
ITTP(D) 4,0-5,5-7,5)

W trybie kontroli ci$nienia bezwzglednego, w trybie pojedynczym lub grupowym (na urzadzeniu gtéwnym), wybierajgc w menu Funkcje zaawansowane
> Typ sterowania > Cisnienie odniesienia Wejscie: Wejscie 0-5 V, podtaczy¢ pomiedzy J6-5 (+5 V) i J6-1 ( GND) i J6-
2 (AV3) na ptycie logicznej (rys. 15).

5.6.12 Zdalne 4-20 mA dla podtgczenia wartosci odniesienia cisnienia (tylko ITTP(D) 4.0-5.5-7.5):

W trybie kontroli ci$nienia bezwzglednego, w trybie pojedynczym lub grupowym (na urzadzeniu gtéwnym), wybierajgc w menu Funkcje zaawansowane
> Typ sterowania > Ci$nienie odniesienia Wejscie: Wejscie 4-20 mA, potacz pomiedzy J8-6 (AI3) iJ10-8 (15 V) ) ptytki logicznej (rys. 15).

Po zakonczeniu wszystkich potgczen zatéz i zamknij pokrywe skrzynki za pomocg wczedniej wykreconych $rub.
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5.7 Potaczenia na ptytce elektroniki
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Rysunek 12: Karta logiczna IMTP(D)2.2-ITTP(D)2.2
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Rysunek 14: Ptyta zasilajaca ITTP(D) 2.2
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Rysunek 15: Karta logiczna ITTP(D) 4/../7.5
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Rysunek 16: Ptyta zasilajgca ITTP(D) 4/../7,5
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6. URUCHOMIENIE I PROGRAMOWANIE

Pompa nie moze pracowac¢ na sucho; dziatanie w takich warunkach (nawet przez krétki czas) moze nieodwracalnie uszkodzi¢ sama
pompe. W tym celu ukfad sterowania reaguje po 40 sekundach alarmem, zatrzymujgc pompe.
Wykonaj odpowietrzenie pompy.

6.1 Pierwsze uruchomienie falownika - procedura sprawdzajaca

Naciénij START i ustaw nominalny pobér pradu dla uzywanego potaczenia faz (patrz 5.3);

Wcisnij START i na zadanie kierunku obrotéw , trzymajac przycisk START wcisniety do momentu odczytu danych
elektrycznych i wybierz kierunek (0,1) przyciskami ,+" i ,-", na koniec zatwierdZz ENTERem, nastgpnie wyjdz z menu
klawiszem ESC.

Upewnij sie, ze pompa jest catkowicie napetniona woda i catkowicie zamknij wylot pompy.

Nacisniecie START w celu sprawdzenia samoregulacji pod katem rejestracji krzywej pompy. Podczas sprawdzania na
wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,,EXECUTING CHECK"; po zakohczeniu kontroli falownik automatycznie zapisuje
dane i pompa moze pracowac normalnie.

6.2 Kontrole instalatora po ustawieniu falownika

6.2.1 Sprawdzenie zabezpieczenia przeptywu minimalnego (dla kontroli ciSnienia bezwzglednego): Przy pierwszej instalacji otwérz
doptyw na zasilaniu pompy, nacisnij START, odczekaj kilka sekund az do osiggniecia wartosci zadanej ciSnienia, nastepnie zamknij
zawor ttoczny pompy ( powoli) i upewnij sie, ze silnik sie zatrzyma (po kilku sekundach), co wyswietli sie na wyswietlaczu
+MINIMALNY PRZEPLYW". Jezeli silnik sie nie zatrzyma, nalezy wybra¢ DANE SILNIKA - ZATRZYMANIE ZASILANIA i ustawi¢ warto$¢
wyzszg niz domyslna (103%) ustawiona fabrycznie. Bezwzgledna warto$¢ mocy zatrzymania jest regularnie wyswietlana na
wyswietlaczu w gérnej, Srodkowej pozyc;ji.

6.2.2 Kontrola zabezpieczenia przed pracg na sucho: Po montazu, jesli to mozliwe, zamkna¢ doptyw pompy, aby pompa pracowata
na sucho; Po czasie okoto 40 sekund (lub ustawionym czasie op6znienia) pompa powinna sie zatrzymac, wyswietlajgc komunikat
+PRACA NA SUCHE". Jezeli po tym czasie pompa nie zatrzyma sie, nalezy wejs¢ w FUNKCJE ZAAWANSOWANE -

KONTROLA CISNIENIA, ustawiajgc wyzszg warto$¢ parametru COSFI LIMIT (domyslnie ustawiona na 0,5). Zapisz dane po modyfikacji.

6.3 Funkcje programowania

Zmienny:
INWERTER B]EZI-\‘CE' POBIERANIE PRADU NAPIECIE SILNIKA
L. . . . . B MOC WSPOLCZYNNIK MOCY (PF) J/ INWERTER
Wyswietl interfejs uzytkownika (2x16 znakéw): ABSORBUJACY VINALNE ZHTREIMANE PREEPLY TEMPERATURA

!

CZESTOTLIWOSC TYP KONTROLI CISNIENIA ZASILANIA: POJEDYNCZA POMPA (P) / MASTER-SLAVE (CO,
€l o)

Rysunek 17: dane wyswietlacza
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* Pierwsza linia: Pobér mocy, Pobér pradu / Wspétczynnik mocy / Minimalna moc zatrzymania przeptywu, napiecie silnika / IGBT
temperatura;

* Druga linia: Czestotliwos¢ silnika, absolutne cisnienie ttoczenia (P2 - Bar), dla regulacji réznicy cisnien: Cisnienie réznicowe (dP=P2-
P1 Bar).

6.3.1 Lista KLUCZY na panelu sterowania

Komenda Opis
TRYB Aby wejs¢ do gtéwnego menu funkcji
wcHobzI¢ Aby wej$¢ do funkdji i zmodyfikowa¢ wartosci
4+ Przewijanie pozycji menu w gére lub pozytywna zmiana wartosci parametréw; po zmianie nacisnij ENTER.

Zwiekszy¢ warto$¢ ci$nienia odniesienia podczas pracy.

* ) Przewijanie pozycji menu w dét lub ujemna zmiana wartosci parametréw; po zmianie naci$nij ENTER.

Zmniejszy¢ warto$¢ ciSnienia odniesienia podczas pracy.

WYJSCIE Wyjscie do funkcji i automatycznego zapisu
POCZATEK Uruchomienie obrotéw silnika-pompy
ZATREMYWAC STE Zatrzymanie pompy; Jesli nacisniesz z klawiszem ,-" przez 5 sekund, ZRESETUJ dane fabryczne.

Tabela 8: Lista polecen w panelu sterowania

6.3.2 Opis diody

PROWADZONY Opis
Zasilanie wiaczone 6 Zielony staty: zasilanie napieciem wej$ciowym Wkt
Silnik WEACZONY 7 Zielony staty: Silnik pracuje;
8 Zielone miganie: przed zatrzymaniem w celu uzyskania minimalnego

Alarm przeptywu « Czerwone state: stan alarmowy wymagajgcy recznego ponownego uruchomienia (STOP+START)

* Miga na czerwono - wysoka czestotliwo$c¢: Alarm, zabezpieczenie przed zatrzymaniem silnika z automatycznym ponownym uruchomieniem;

* Miga na czerwono - niska czestotliwo$¢ (5s): Problem z przetwornikiem ciénienia lub problemem na magistrali szeregowej
RS485 w funkcjonowaniu grupy - bez zatrzymywania pomp.
Patrz lista alarméw w tabeli 13.

Tabela 9: Opis diod LED

6.3.3 OPIS FUNKCJI MENU GLOWNEGO

Menu gtéwne Podmenu Opis Zakres Domyslny
Jezyk wyswietlacza whoski/angielski wtoski
. . . UWAGA: tylko jezyki nr 3 dla ITTP(D / Hi Aski /
) wtoski / angielski / ylko jezyki nr 3 dla ITTP(D) szpanski
Jezyk/jezyk 4-5,5-7,5; wskazane jezyki moga sie Francais

hiszpanski/francuski o I . .
zmienia¢ w zaleznosci od kraju sprzedazy.

Dzien [dd] Pozwdl na regulacje danych (dzier -
Miesigc [MM] miesigc - rok) i czas (godzina -
L Rok [rr] minuta - sekunda). Wazne jest, aby ustawi¢
Przesunigcie daty Godzina [gg] nastepujace warunki:
Minuta [mm] . ' .
Drug [ss] Pompa pojedyncza z programowaniem;
Grupa pomp w trybie Master-Slave.
Absolutny: Absolutny:
1,0.. Pmaks *(3bary)
Ustaw P1(dP1): _._ P1=4,0 bar
Odniesienie [BAR] Nastawa nr 4 dla ci$nienia bezwzglednego P2=3,0 bara
ci$nienia / Ustaw P2(dP2): . odniesienia; ' o P3=2,0 bara
Mechanizm réznicowy [BAR] Ten sam parametr mozna zmienic¢ P4=1,5 bara
g bezposrednio podczas pracy pompy,
Cisnienie Ustaw P3(dP3): _._ kaiac + 1ub T—— I——
Lo naciskajgc ,+" lub ,-" na panelu Wy el
odniesienia [BAR] sterowania. 0,1.. Pmaks *(3bary)
(dP=P2-P1) Ustaw P4(dP4): _._ dP1=0,40 bara
dP2=0,30 b
[BAR] ara

dP3=0,20 bara
dP4=0,15 bara
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1. Moc nominalna: znamionowa silnika 0,1.. Garnek maks Pmaks
moc (przeczytaj etykiete silnika)
2. Napiecie znamionowe: napiecie znamionowe *(210..440V) *(230V)
silnika. 3. 0..690v 400V
1. Moc nominalna [kW] Prad znamionowy: napiecie znamionowe silnika 1.. Maks 1,0
prad, zgodnie z uzywanym potgczeniem
2. Napiecie nominalne [V] faz silnika (gwiazda/trojkat,
’ patrz 5.4).
3. Prad znamionowy [A] 4. Kierunek obrotu (0/1) 172 1
-Tra wy 5. Czestotliwo$¢ znamionowa silnika *(50 .. 140 Hz) *(50 Hz)
1,0..99,9 Hz 50 Hz
Dane silnika 4. Obrot [0/1] 6. Nominalne obroty silnika (czytaj na etykiecie | 10..9999 obr./min 2850 obr./min
(Wymagane hasto) 5. Czgstotliwos¢ silnika) *(nie dla 2,2M);
nominalna [Hz] 7. *(6) Wspoétczynnik mocy silnika (przeczytaj *(0,60 .. 0,95) *(0,82)
6. Nominalne obroty etykiete silnika); 0,50..0,99 0,82
7.PF 8. *(7) Warto$¢ mocy dla *(50 .. 150%) *(105%)
8. Minimalna moc zabezpieczenie minimalnego 0..150% 103%
. przeptywu (% odnoszace sie do wartosci
zatrzymania przeptywu [¢ . . .
zmierzonej podczas kontroli
9. Praca na sucho Moc przy zamknigtej dostawie) -
zatrzymania [%] Nieaktywne dla Sterowanie réznicg ciénien;
9. *(8) Warto$¢ mocy dla suszenia *(30 .. 100%) 80%
ochrona pracy (% w odniesieniu do 0..99%
wartosci zmierzonej podczas kontroli przy
zamknietej dostawie)
o Ograniczenie maksymalnego cisnienia *(10,0BAROW)
5 Maksymalne ci$nienie 0,5 .. 30 baréw) 16,0 baréw
ane pompy [BAR] Gdy Check=ON, przy nastepnym STARTzie 0,10 .. 50 baréw
(Wymagane hasto) . . . ) o )
Samoregulacja Sprawdz rozpocznij sprawdzanie, aby zapisa¢ wszystkie
[WE./WYL.] krzywe elektryczne i hydrauliczne pompy
silnikowej. WE./WYL NA
MIN: minimalna wartos¢ wyjsciowa *0..16 mA) 4 mA
przetwornika cisnienia 3,0..50mA
MIN [mA: V] MAX: maksymalna warto$¢ wyjéciowa *(16 .. 22 MA) 20 mA
MAKS [m’A' VI przetwornika ciénienia 15,0 .. 25,0 mA
Zakres [BAR] Zakres: zakres pomiaru przetwornika *(1,5...25,0 baréw) 16 barow
Zero Sens [BAR] *(nie ci$nienia 1,00 .. 50,00 baréw
Dane czujnika dla 2,2M)
(Wymagane hasto) SensDiff [BAR] *(nie dla Zero Sens: zerowany odczyt czujnika -1,00..1,00 bara 1,00 bara
2,2M) ci$nienia* (nie dla 2,2M)
Liczba przetwornikéw SensDiff: odczyt czujnika réznicy cisnien -1,00 .. 1,00 bara 0,00 bara
ze sterowaniem DP*(nie zerowany* (nie dla 2,2M)
dla 2,2M) Liczba przetwornikéw w regulacji réznicy 1,2 2
ci$nien (podtaczy¢ na AN1 pojedynczy
przetwornik ci$nienia z wyj$ciem dP=P2-
P1 4-20mA) *(nie dla 2,2M)
Zaawansowane - L "
funkcie Wejdz do Zaawansowane Wejscie do menu funkcji zaawansowanych w celu
un "
) Menu funkji uzyskania zaawansowanych regulacji (patrz
(Wymagane hasto) tabela 11).
: zapisz modyfikacje * *
: powrdét do poprzednich danych
DOMYSLNE DANE FABRYCZNE:
« Zapfsywanie zmodyfikowanych danych + Kontrola ciénienia bezwzglednego:
Zapisywanie danych . ;
Resetonanie lub resetowanie zresetowa¢ dane fabryczne
« dahe fabryczne pomp odsrodkowych;
. Sterowanie réznicg cisnien:
resetowanie danych
fabrycznych dla pomp obiegowych.
Tabela 10: Opis Menu Gtéwnego
*(...) tylko dla parametréw IMTP(D)/ITTP(D)2,2M
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6.3.4 MENU FUNKCJI ZAAWANSOWANYCH

ZAAWANSOWANY Podmenu Zakres Domysiny
FUNKCJE FUNKCJE Opis
MENU ZAAWANSOWANE
1. Czas Start/Stop
1. Programowanie do *(5) 10 cykli start- We. WYt s
2. Rozpocznij 1 . TV ..
stop i kontroli ci$nienia/dzien.
3. Rozpocznij 2
2.h Start (gg:mm) h 00:00 .. 23:59 01:00
4. Rozpocznij 3 00:00 .. 23:59 01:01
Stop (gg:mm)
R, Lo 0,10..9,99 2,00Bar EO
- Cisnienie odniesienia, (nn.nnBar) 0 E1
5. Rozpocznij 4 Stan(1/0) .
. 6.zacznijs | e e
Programowanie | &7 F° | e
7. Rozpocznij 6*(niedla2,2M) | ... e e
8.Rozpocznij 7*(nie dla 2,2M) | e e
00:00 .. 23:59 10:00
9. Rozpocznij 8*(nie dla 2,2M) 10. h Start (gg:mm) h
00:00 .. 23:59 10:01
Stop (gg:mm)
o T 0,10..9,99 6,50Bar EO
10. Rozpocznij 9*(nie dla 2,2M) Cisnienie odniesienia, (nn.nnBar)
i EO .. E1
Stan (1/0)
11. Rozpocznij 10*(nie dla 2,2M)
1. Maksymalna predkos¢ silnika *(90 .. 110%) 20 .. 100%
200% *(20 ..
2. Minimalna predkos¢ silnika 80%) 2 .. 90% *(50%)
*(1..9,95) 40%
1. Maksymalna predkos¢ [%] 3. Przyspieszenie silnika 0,5..50,0's
2. Minimalna predkos¢ [%] *(1.9.955) 3.0s
X . 4. Zwolnienie silnika 0,5..50,0s
3. Przyspieszenie [s] %80 .. 120%) 30
4. Opoznienie [s] 5. Maksymalny prad silnika 90 .. 100% 10 ..
0 1000 100%
Ograniczenia silnika 5. Maksymalny prad [%] ) ) J
6. Hamowanie Joule'a *(nie dla 6. Hamowanie Joule'a* (nie dla 2,2 M) ’1‘((;(%00])
2,2M) )
- 7. *(6) Prad magnesowania (w celu zwiekszenia *(80..120%) 70 .. 100%
7. Namagnesowanie [%] momentu obrotowego silnika 120%
8. R1[0Ohm] *(nie dla 2,2M) rozruchowego)
0,000 .. 5,000 0,500 oméw
8. Rezystancja stojana* (nie dla 2,2M)
Wartosci % w stosunku do
wartosci nominalnych
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1. Histereza regulacji ci$nienia 0,1..9,00 bara 0,3 bara

2. Maksymalne ci$nienie * (nie dla 2,2 M) 1,00 .. 50,0 barow 15 baréw

3. *(2) Czas op6znienia zatrzymania pracy na *(10..300s) 40s
sucho w celu napetnienia pompy 10..240

4. *(3) Op6znienie ponownego uruchomienia *(0,1 .. 25 min) 15,0 minut
pracy na sucho po pierwszych pieciu 0,0..540,0 min
razach; po pigtym falownik wymaga
recznego ponownego
uruchomienia (STOP + START) *(nie dla 2,2M)

1. Histereza ciénienia [BAR] 5. Czas napetniania rurociaggu przy minimalnej 0..600s 0s
predkosci, gdy ci$nienie zmierzone
2. Maksymalne ci$nienie * (nie dla p?dczaslyrucham|an|a s"h”@@“
nizsze niz Dopuszczalne ci$nienie
22M napetniania (nastepny punkt) *(nie dla
3. *(2) Opdznienie zatrzymania pracy 2,2M)
na sucho [s]
4.*(3) Czas ponownego rozpoczecia pracy 6. Limit ci$nienia dla rozruchu silnika *(0,1 .. 30 bardéw) *(0,5 bara)
na sucho [min] zmniejszajgcego predkos¢ podczas 0.1..16,00 bara 1,00 bara
_— . .
5. Op62nienie napelniania rury [s] napetniania rurociggu *(nie dla 2,2M)
*(nie dla 2,2M) ST . 2
o o 7. *(4) Czas opdznienia zatrzymania *(1..995) 12s
6. Limit ciénienia napetniania zabezpieczenia minimalnego przeptywu (tylko b1340 s
[BAR] *(nie dla 2,2M) kontrola ci$nienia bezwzglednego)
7. *(4) Minimalne opdZnienie zatrzymania
przeptywu [s] 8. *(5) Czas opdznienia ponownego uruchomienia 0..120s *(0)
silnika po zatrzymaniu przeptywu 15
8.*(5) Minimalne opéZnienie ponownego uruchomienia
Ciénienie ——— minimalnego - (tylko w przypadku
kontroli ci$nienia bezwzglednego);
Kontrola 9. Opé62nienie ponownego uruchomienia alarmu [s]
*(nie dla 2,2M) 9. Czas op6znienia ponownego uruchomienia 1.999s 10s
10.%(6) Limit PF przy pracy na silnika po zatrzymaniu ochronnym
sucho *(tylko dla 2,2M)
11.%(7) Wigcz opdznienie 10. *(6) Gdy wspétczynnik mocy *0..0,90) *(0,45)
wytaczenia wytaczenia (od V.11.08) Przyjat te wartosc, pompa zatrzyma sig 000,99 0>
| i i d
*(tylko dla 2,2M) w celu zabezpieczenia prze
pracg na sucho* (tylko dla 2,2M)
12.%(8) Moc redukcji przeptywu
DP [%] 11. *(7) Op6znienie wytgczenia po otwarciu *(0..995) *0s)
13.%(9) Redukcja przeptywu DP styku EN (od V.11.08)
warto$¢ maksymalna [%]*(tylko *(tylko dla 2,2M)
dla 2,2M) 12. *(8) Wartos$¢ graniczna mocy dla redukcji *(110 .. 200%) *(120%)
. X cisnienia réznicowego 13. *(9) 0..99 0
14.%(10) Czas przemienny [min]
Réznica
cisnien *(70 .. 100%) *(85%)
- e
15.%(11) Ciénienie wiotowe redukcja, gdy moc jest ponizej limitu
*(tylko dla 2,2M) z poprzedniego punktu *(tylko dla 2,2M)

14. *(10) Czas naprzemiennosci *(1..999) *(60min)
priorytet rozruchu dwéch lub wiecej 1,0..540,0 60,0min
pomp w trybie grupowym Master-Slave

15. *(11) Ustawienie ci$nienia dolotowego: *(0 baréw)

wykorzystac, aby uniknag¢ nadmiernego
wydtuzenie przy cisnieniu wlotowym
powyzej 2 baréw; minimalne
ci$nienie odniesienia bedzie takie samo
jak ci$nienie dolotowe + 0,5 bara +
histereza. *(tylko dla 2,2M)
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1. Tryb:

1.1 Predko$¢ pompy

1.2 Cidnienie pompy

1.3 Master-Slave

1.4 Mechanizm réznicowy

1. Ustaw tryb typu sterowania:

1.1 Sterowanie predkoscig pompy:
bezposrednia regulacja predkosci
w przypadku braku czujnika ci$nienia;
wytgcznik bezpieczenstwa dla
minimalnego przeptywu i
suchych warunkéw pracy, tylko przy
recznym ponownym uruchomieniu.

1.2 Sterowanie ci$nieniem pojedynczej

pompy 1.3 Dziatanie grupy
Master-Slave do regulacji cisnienia
bezwzglednego poprzez
magistrale

szeregowq RS485 1.4 Sterowanie
réznicg cisnien dla pojedynczej
pompy: dP=P2 (wylot) - P1 (wlot);

1.5 Regulacja réznicy ci$nieh

W grupie poprzez magistrale szeregowg RS485;

Cisnienie pompy

Cinienie 5 Pomp Liczba: Liczba pomp (dla trybu 2.8 2
1.5 MasterSlave DP pracy grupowej 1.3 lub 1.5)
2. Numer pompy (2..8) 3 Kod 0 (gtowny) 0
. Ko i i
Typ kontroli 1..7 (Niewolnicy)
3. Kod (0..7)
iowv* (ni 0..15 0
4. Kod do radia 4. Kod radiowy* (nie dla 2,2M)
5. Predko$¢ referencyjna 5. Warto$¢ predkosci odniesienia (tylko dla *(600 ..8300 *(2800 obr/min)
trybu kontroli predkosci) obr/min)
[obr/min] -9999 .. 9999 2900 obr./min
obr./min
6. Wejscie Start-Stop 6. Wejécie Start-Stop: Klawiatura
7. Wartos¢ odniesienia cisnienia 6.1. Klawiatura;
6.2. Zdalny (dla potaczen,
Wejscie patrz ust. 5.6.10);
6.3. Modbus* (nie dla 2,2M);
6.4. Wewnetrzny
7. Wejscie odniesienia ci$nienia: *(Klawiatura)
7.1. Klawiatura; Wewnetrzny
7.2. Wejscie potencjometru 0-5V
(podtaczenia
patrz pkt. 5.6.11); *(nie dla 2,2M)
7.3. Wejscie 0-10 V (podtaczenia patrz pkt.
5.6.11);
7.4. Wejscie 4-20 mA (dla
potgczenia, patrz par. 5.6.12)
1. Kproporcjonalny: Btad ci$nienia dla *(1..100)
K ) wielu graczy. 0..100 25
proporcjonalne
Kintegral 2. Kcatka: Catka mnoznika btedu ci$nienia 1..100 25
Czynniki PID Kpochodna
3. Kpochodna (nie dla 2,2M) 0..100 0
Rampa cisnieniowa 4, Rampa ciénienia [bar/s] 0,01..9,99 0,5 bara/s
bar/s
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2,2M)

Modbus (nie dla

MB KOM.:

-ON
(parametry
oraz komendy

starti

stop akceptowane
sg tylko przez
modbus)

- ON + KEY
(parametry WIACZONY
akceptowane
sg poprzez
modbus,

Wiagcz komunikacje MODBUS

natomiast

komendy start i
stop z manipulatord lub klawiatury)

WYLACZONY

0-4800
1-9600
2 - 14400
Szybkos¢ isji zz L
ybkosc transmis] Szybkos¢ transmisji danych 3-19200 19200
4 - 38400
5-57600
Kod Modbusa Kod identyfikacyjny falownika do 1+255 1
komunikacji
Falownik wt. h: Liczba godzin, przez ktére falownik 0
wydaje sie by¢ zasilany
Liczniki (nie dla Silnik wiaczony h: Liczba godzin pracy silnika lub pompy 0
2,2M)
taczna liczba startow: Liczba uruchomien silnika i pompy 0

Historia alarméw

Numer alarmowy

Typ

Wizualizacja ostatnich 100 alarméw w

kolejnosci chronologicznej (patrz tabela
12i13)

Tabela 11: podmenu funkcji zaawansowanych

*(...) tylko dla parametréw IMTP(D)/ITTP(D)2,2M

6.4 Alarmy

6.4.1 Lista alarméw dla modeli falownikéw IMTP(D)2.2M - ITTP(D)2.2M:

Alarm
Numer 1

Typ alarmu

Opis

Obecny szczyt

Natychmiastowe zatrzymanie, prawdopodobnie spowodowane zwarciem.

Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowy przystanek po 10 kolejnych wystgpieniach

Przepiecie

Zwykle spowodowane nadmiernym napieciem zasilania. Automatyczne ponowne
uruchomienie; koricowy przystanek po 10 kolejnych wystgpieniach

Temperatura falownika

Zabezpieczenie przed przegrzaniem IGBT (90°C)
Automatyczne ponowne uruchomienie; koncowy przystanek po 10 kolejnych wystapieniach

Przegrzanie silnika

Zabezpieczenie termiczne silnika zwigzane z ustawionym prgdem znamionowym, zapewniajgce
oszczednos¢ izolacji silnika w wysokich temperaturach. Automatyczne ponowne uruchomienie;

koncowy przystanek po 10 kolejnych wystgpieniach

Praca na sucho

Zerowy przeptyw wejéciowy lub obecnos¢

powietrza; Automatyczne ponowne uruchomienie; przystanek koricowy po 5 kolejnych wystapieniach

Problem z czujnikiem ci$nienia

Problem z wyj$ciem czujnika ci$nienia
Automatyczne ponowne uruchomienie; koricowy przystanek po 10 kolejnych wystgpieniach

Minimalny przeptyw

Zatrzymanie pompy w celu osiggniecia minimalnego limitu przeptywu. Jest to
normalny stan pracy systemu (brak zapotrzebowania

wody w dostawie) nawet bandyta jest na licie alarméw, automatyczny
restart; bez limitow

Wigcz WYL

Rozwarty styk EN: zatrzymaj silnik; ponowne uruchomienie silnika, gdy styk
ponownie sie zamknie

Napiecie wejsciowe ponizej limitu

Napiecie wejéciowe ponizej minimalnego limitu roboczego.

Automatyczne ponowne uruchomienie; kofcowy przystanek po 10 kolejnych wystgpieniach
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10

Cisnienie ttoczenia/ssania
Przetworniki odwrécone

Inwersja podawania/ssania odczytu cisnienia spowodowana nieskorygowanym
okablowaniem (tylko w trybie kontroli réznicy ciSnier)

Tabela 12: Lista alarméw dla IMTP(D)-ITTP(D) 2,2 M

6.4.2 Lista alarméw dla modeli falownikéw ITTP(D) 4.0 - 5.5 - 7.5:

Stan alarmowy Wt. = 0V - Stan alarmowy WYt. = 15V

Alarm )
Numer 1 Typ alarmu Opis
AKTUALNY SZCZYT Natychmiastowe zatrzymanie, prawdopodobnie spowodowane zwarciem
Automatyczne ponowne uruchomienie; ostatni przystanek po 10 kolejnych wydarzeniach
2 PRZEPIECIE Zwykle spowodowane nadmiernym napieciem zasilania. Automatyczne ponowne uruchomienie; finat
zatrzymaj sie po 10
kolejne wydarzenia
3 TEMPERATURA INWERTEROWA. Zabezpieczenie przed przegrzaniem IGBT (90°C)
Automatyczne ponowne uruchomienie; ostatni przystanek po 10 kolejnych wydarzeniach
4 OCHRONA TERMICZNA. Zabezpieczenie termiczne silnika zwigzane z ustawionym pragdem znamionowym silnika
izolacje oszczedzajg na wysokim poziomie
temperatury. Automatyczne ponowne uruchomienie; ostatni przystanek po 10 kolejnych wydarzeniach
5 WEACZ WYLACZ Otwarty styk pomiedzy EN i C: silnik zostanie uruchomiony ponownie, gdy styk ponownie sie zamknie.
6 SILNIK HAMOWANY Problem z uruchomieniem silnika
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
7 ODWROCONE WEJSCIE-WYJSCIE Zasilanie jest na wyjsciu falownika, a silnik jest podtgczony na wejéciu:
odwréci¢ potgczenia, aby umozliwi¢ uruchomienie silnika.
BtAD KOMUNIKACJI POD Napiecie wejsciowe ponizej minimalnego limitu roboczego.
NAPIECIEM, PRZECIAZENIE Biad komunikacji
10 Aktualna warto$¢ przekracza limit
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
11 WYZSZA TEMPERATURA Temperatura powyzej limitu
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
12 PRZECIAZENIE U Prad w fazie U przekracza limit
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
13 PRZECIAZENIE V Prad w fazie V przekracza limit
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
14 PRZECIAZENIE W Prad w fazie W przekracza limit
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
15 BLAD ODCZYTU I1 Biezacy odczyt Faza 1 niespéjny
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
16 BtAD ODCZYTU I2 Biezacy odczyt Faza 2 niespéjny
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
17 BtAD ODCZYTU I3 Obecne odczyty Faza 3 niespdjne
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
18 NIEZROWNOWAZONY PRAD. Prady niezréwnowazone
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
19 OBECNY SZCZYT U Prad szczytowy fazy U
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
20 OBECNY SZCZYT V Prad szczytowy fazy V
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
21 OBECNY SZCZYT W Prad szczytowy fazy W
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
22 AN1 POZA ZASIEGIEM Sygnat analogowy Al 1 poza zakresem
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
23 AN2 POZA ZASIEGIEM Sygnat analogowy Al 2 poza zakresem
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach
24 MINIMALNY PRZEPLYW Wytgczenie pompy po osiggnieciu minimalnego limitu przeptywu wody;
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cho¢ wystepuje na liscie alarméw, reprezentuje normalny stan pracy
systemu (brak zgdania dostarczenia wody w dostawie)
Samodzielna regeneracja bez ograniczen liczby interwencji

25 PRACA NA SUCHO Brak wody we wlocie lub obecnos¢ powietrza
Samoregeneracja; zatrzymac po 5 kolejnych interwencjach

26 CZUJNIK CISNIENIA Sygnat czujnika ci$nienia PS1 poza zakresem
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach

27 BLAD WEJSCIA PS Sygnat czujnika cisnienia PS2 poza zakresem
Samoregeneracja; zatrzymac po 10 kolejnych interwencjach

28 MAKSYMALNE CISNIENIE Wytgczenie pompy z powodu osiggniecia maksymalnego limitu ci$nienia.
Ostroznos¢!!! Limit ci$nienia jest ustawiony w parametrach sterowania i odnosi
sie do wartosci cisSnienia zadanego.

29 CISNIENIE MINIMALNE Wartos¢ cisnienia ponizej ustawionego limitu minimalnego

Tabela 12: Lista alarmoéw dla ITTP(D) 4,0-5,5-7,5 M

6.5 Dziatanie Grupy - transmisja danych poprzez magistrale szeregowg RS485

Pompy sterowane falownikami komunikujgcymi sie poprzez RS485 w logice sterowania typu réznicowego MASTER - SLAVE:
1. Podtgczenie wszystkich falownikéw dwubiegunowym kablem sygnatowym RS485 z zachowaniem polaryzacji A i B (w przypadku potaczen

postepuj zgodnie z instrukcjami par. 5.6.5);

2. Ustaw falownik MASTER: Funkcje zaawansowane > Typ sterowania > Tryb: Master Slave (DP); Kod = 0; Nr

Pompy 2;

3. Ustaw na pozostatych falownikach SLAVE (maksymalnie 7): Funkcje zaawansowane > Typ sterowania > Tryb: Master

Niewolnik (DP); Kod ( 1); Liczba pomp ( 2).

WAZNA UWAGA: Nalezy zastosowa¢ jeden czujnik na kazdy falownik (dwa czujniki do kontroli réznicy ci$nien), aby zagwarantowa¢ redundancje i

ciggtos¢ dziatania grupy w przypadku uszkodzenia jednego z silnikéw/czujnikéw/inwerteréw; w przypadku problemdw z czujnikami, falownik gtéwny
odczytuje sygnat wyjsciowy czujnikéw podtgczonych do falownika podrzednego. W trybie grupowym wazny jest dobry stan natadowania baterii litowej

falownika gtéwnego, aby zachowa¢ date
i czas.

Podczas funkcjonowania grupy w przypadku wytgczenia napiecia, usterki urzgdzenia Master lub uszkodzenia kabla magistrali szeregowej, urzagdzenie Slave

Falowniki pracujg ciggle w trybie pojedynczym, odczytujgc swoje czujniki ci$nienia. Chociaz nie nastepuje zatrzymanie catego

systemu, nalezy naprawic¢ uszkodzony kabel/czujnik/inwerter, aby zagwarantowac idealng kontrole ci$nienia oraz idealng

zmiane pomp i czas jej trwania.

6.6 Wymiana baterii litowej

Bateria litowa 3 V (typ CR2032 dla IMTP(D)2.2 i ITTP(D)2.2, CR2430 dla ITTP(D)4.0/../7.5) stuzy wytgcznie do przechowywania daty i godziny nawet w

przypadku braku zasilania przez dtugi czas (bateria moze wytrzymac 6-8 lat bez zasilania inwertorowego). Baterie litowg nalezy wymieni¢, gdy uzytkownik

zauwazy, ze falownik nie przechowuje zapisanej daty i czasu przy braku zasilania.

UWAGA: Nawet w przypadku wyczerpania sie lub braku baterii litowej wszystkie ustawienia funkcjonalne falownika pozostajg zapisane w pamieci na czas nieokreslony.

Do wymiany baterii litowej potrzebne sg:

1. Odtacz kabel zasilajacy od linii; 2. Otwoérz skrzynke

falownika;
3. Przed dotknigciem jakiejkolwiek czesci ptytek elektronicznych poczekaj, az dioda LED sygnalizujgca natadowanie kondensatoréw zgasnie; 4.
Wymien akumulator

znajdujacy sie pod pokrywa falownika.

7. ROZWIAZANIE NAJCZESCIE) WYSTEPUJACYCH PROBLEMOW INSTALAC)I I PRACY

Nie.

Mozliwy problem

Mozliwe rozwigzanie

Po naci$nigciu przycisku Start
silnik nie uruchamia sie lub

uruchamia sie i zatrzymuje po kilku
sekundach, a falownik wyswietla komuni
Aktualny alarm lub Prad

Wybierz alarm

Sprawdz, czy wejscie/wyjscie falownika jest prawidtowo podtgczone pomiedzy linig a silnikiem, bez
inwersji (Ostrzezenie: inwersja wej$cia/wyjscia moze uszkodzi¢ ptytke elektroniczng falownika).

ak@¥8ivdz poprawnosé podigczenia pompy (gwiazda/tréjkat): mozliwa pomytka.
Sprawdz, czy wszystkie trzy przewody do silnika sg dobrze podiagczone i czy trzy prady sa
zréwnowazone.
Sprawdz, czy moc silnika nie jest zbyt duza w poréwnaniu z rozmiarem falownika.
Sprawdz, czy falownik nie jest w trybie Master-Slave (Funkcje zaawansowane -> Funkcjonowanie
grupowe) ustawiony na Slave, bez podtgczonego falownika Master i
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wigczony: w tej sytuacji po odczekaniu 30s od nacisniecia przycisku start, falownik uruchomi
sie automatycznie sam.

Po nacisnieciu przycisku Start silnik
nie uruchamia sie lub uruchamia

sie i zatrzymuje natychmiast, a na
falowniku pojawia sie komunikat Under

Alarm napiecia

Sprawdz, czy wszystkie przewody zasilajgce napiecie wejsciowe na wejsciu falownika sg dobrze
podtaczone: jesli wejscie falownika jest tréjfazowe, ale na ztgczu sg tylko dwie, falownik
wiacza sie i moze uruchomic silnik, ale to nie wystarczy moc do jego zasilania.

Sprawdz, czy przed falownikiem przekréj przewodoéw linii zasilajacej jest odpowiedni, aby zapewni¢
ograniczony spadek napiecia, a nastepnie wystarczajgcg wartos$¢ napiecia na falowniku.

Podczas pracy z maksymalng
moca falownik stale

zmniejsza moc wyjsciowa silnika, a
nastepnie zatrzymuije silnik, a
falownik wyswietla komunikat
Over

Alarm temperatury IGBT

/Alarm temperatury falownika

Temperatura plytki elektronicznej falownika jest zbyt wysoka i falownik musi pozosta¢ wytaczony przez
kilka minut, aby obnizy¢ temperature wewnetrzng przed automatycznym ponownym uruchomieniem.

W przypadku montazu nasciennego nalezy upewnic sie, ze falownik stoi na $cianie, w pozycji
pionowej, chroniony przed bezpos$rednim dziataniem promieni stonecznych, a przeptyw powietrza
jest catkowicie swobodny; w przypadku montazu na silniku nalezy sprawdzi¢, czy przeptyw powietrza
z wentylatora silnika jest odpowiedni, aby ograniczy¢ temperature aluminium obudowy

falownika ponizej 60°C; falownik nie moze pracowac w sposéb ciggty z maksymalng moca przy
temperaturze otoczenia wyzszej niz 40°C oraz przy wysokiej temperaturze moze automatycznie
zmniejszy¢ moc wyjsciowg (-10%, -20%, a nastepnie zatrzymac na kilka minut). .

Przetwornik ci$nienia nie mierzy
prawidtowej wartosci

ci$nienia (btad > 1

Bar)

Sprawdz, czy przetwornik ci$nienia jest podtgczony na zasilaniu pompy w prawidtowym miejscu,
niezbyt blisko wirnikéw i przed zaworem, aby zamkng¢ przeptyw.

Przetwornik ci$nienia mierzy

zbyt wysokie cisnienie podczas
pracy silnika, a nastepnie

falownik zmniejsza predkos¢

silnika do wartosci minimalnej (niska
czestotliwos¢)

Sprawdz, czy kabel ci$nieniowy jest oddzielony od kabla silnika, ktéry jest Zzrédtem hatasu;
szczeg6lnie gdy kabel przetwornika ci$nienia jest zbyt dtugi (duza odlegto$¢ pomiedzy falownikiem
a silnikiem), bardzo wazne jest uzycie ekranowanego kabla dwuzytowego, mozliwie jak najdalej od
kabla zasilajgcego silnik.

Ekran podtgczy¢ do masy tylko na jednym zacisku, jesli to mozliwe podtgczy¢ go bezposrednio

na metalowej $rubie do masy w poblizu silnika.

Falownik nie moze pracowa¢,
poniewaz pozostaje pod ci$nieniem
Stan alarmowy problemu z
przetwornikiem

Sprawdz czy przewody przetwornika ciSnienia sg prawidtowo podtgczone brazowy na +, biaty na
styku S na plytce.

Sprawdz podtgczenie przewodéw na kablu przetwornika ci$nienia.

Uwaga: W przypadku koniecznosci przeciecia kabla przetwornika ci$nienia w celu dodania

dtuzszego kabla nalezy wytaczy¢ falownik co najmniej 1 minute przed przecieciem tego kabla, w
przeciwnym razie moze doj$¢ do zwarcia na wejsciu przetwornika ptytki elektronicznej ( uszkodzenie),
jesdli wewnetrzne kondensatory nie sg catkowicie roztadowane.

Odlegto$¢ pomiedzy
Przetwornik ci$nienia i
Pompa pracuje wysoko (dtuga
rura), a cisnienie stale

roénie

w doét

Nalezy zmniejszy¢ predkos¢ sterowania ze sprzezeniem zwrotnym, zmniejszajgc
wspotczynnik proporcjonalnosci i wspoétczynnik catkujacy (Funkcje zaawansowane -> PID
Czynniki). Sprébuj ustawi¢ te wartosci na potowe i przetestuj system, a nastepnie, jesli to nie
wystarczy, zmniejsz wiecej i sprawdz ponownie, az kontrola ciSnienia pozostanie stabilna.

Falownik zatrzymuje silnik w celu
uzyskania minimalnego przeptywu
przy wysokim przeptywie, a nastepnie
ponownie uruchamia i

zatrzymuje w sposéb ciggty

Do prawidtowego dziatania wymagany jest maty zbiornik z membrang wodng natadowany ci$nieniem
powietrza 1,5-2 baréw; Sprawdz to.

Przyczyna tego stanu moze by¢ takze nieprawidtowe zapisanie krzywej pompy podczas kontroli
automatycznej: prawdopodobnie doptyw nie zostat catkowicie zamkniety i falownik sprawdzit wyzszg
krzywa pompy; powtdrzy¢ automatyczne sprawdzenie (Dane pompy -> sprawdz Wt., nastepnie wyjdz
do menu i naci$nij START), catkowicie zamykajac wylot i sprébuj ponownie dziata¢.

Sprawdz, czy na pompie znajduje sie zawdr wlotowy zwrotny i czy dziata dobrze, bez strat.
Istnieje mozliwo$¢ zmniejszenia przeptywu przed zaprzestaniem zmniejszania parametru F1

Mozliwe jest zmniejszenie przeptywu przed zatrzymaniem poprzez zmniejszenie parametru
Minimalna moc przeptywu zatrzymania % w danych silnika.

Falownik nie wytagcza pompy, gdy
zawér w momencie dostawy jest
catkowicie zamkniety

Prawdopodobnie kontrole przeprowadzono przy niezupetnie napetnionej pompie; powtérzy¢
procedure sprawdzajgcg po catkowitym napetnieniu pompy i sprébowaé ponownie, jedli pompa
wytgcza sie prawidtowo przy minimalnym przeptywie. Jesli problem nadal wystepuje, sprébuj
rozbudowac funkcje: Funkcje zaawansowane -> Dane silnika -> Zatrzymanie minimalnej mocy
przeptywu, kazdorazowo zwiekszajac o 2% i testujgc pompe, az znajdziesz prawidtowg prace.
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Uktad hydrauliczny posiada duzy
zbiornik (>40 1) i po sprawdzeniu
prawidtowosci przy zamknietym
przeptywie, pompa zatrzymuje sie w
celu uzyskania minimalnego przeptywu
przy duzym przeptywie, a

nastepnie ponownie

uruchamia sie i zatrzymuje w sposéb ciggty

Prawdopodobnie podczas automatycznej kontroli nastgpit doptyw wody do zapetnienia duzego
zbiornika, dlatego krzywa pompy zapisana przez falownik nie jest krzywa poprawng (przy zerowym
przeptywie i maksymalnym cisnieniu).

Utrzymuj zbiornik napetniony wodg (ci$nienie w poblizu warto$ci maksymalnej); powtérzy¢
automatyczng kontrole (Dane pompy -> sprawdz Wt., nastepnie wyjdZz do menu i naci$nij START). Po
zakonczeniu kontroli sprébuj ponownie, sprawdzajgc warunek zatrzymania minimalnego przeptywu
silnika, ktéry musi wystepowac przy matym przeptywie.

(N

Falownik zatrzymuije silnik w celu
uzyskania warunkéw pracy na sucho

Czasami przyczyng problemu jest ten sam btad automatycznego sprawdzania, co w poprzednim
punkcie (patrz mozliwe rozwigzanie jak powyzej).

W innych przypadkach mozliwe jest, ze na wlocie pompy powietrze zmiesza sie z wodg (sprawdz
rury i ztacza).

12

Pompa nie wytacza sie podczas
pracy na sucho, gdy rura wlotowa
i pompa s puste

W normalnych warunkach pracy, z napetniong pompga i rurami, wykonaj ponownie procedure
sprawdzania (Dane pompy -> Sprawdz = Wt.) i sprébuj ponownie. Jesli problem nadal wystepuije,
zwieksz parametr: Dane silnika -> Zatrzymanie mocy roboczej na sucho, od wartosci domysinej
80%, wykonujac kroki co 10%, testujac za kazdym razem, gdy pompa. Jezeli problem nie moze
znikng¢ réwniez przy zatrzymaniu mocy roboczej na sucho powyzej 100%, nalezy sprawdzi¢, czy
pompa nie ma zadnych usterek (uszkodzenie uszczelek, wirnikéw itp.), ktére moga powodowac
pobieranie duzej mocy réwniez bez wody, w stanie suchym.

13

Grupa dwdch lub wiecej
falownikéw nie moze

komunikowac sie miedzy sobg w
trybie Master-Slave

W przypadku falownikéw BC typ czytaj po lewej stronie.

W przypadku typu RS sprawdZ poprawno$¢ potaczenia RS485 za pomocg kabla dwuzytowego (A do A
B do B).

Sprawdz komunikacje ustawiong na Master-Slave w Advanced Functions -> Group Functioning

(kod 0 dla falownika Master, kod 1, 2 itd. dla wszystkich pozostatych falownikéw Slave)

14

Falownik przewodzi na linii zasilania
napieciem wejsciowym

zaktécenia elektromagnetyczne,
ktére zaktdcajq prace innych
urzadzen elektronicznych

Sprawdz potaczenia kabla uziemiajgcego (system uziemienia musi by¢ typu promieniowego, z
rezystancjg mniejszg niz 10 oméw).

Wszystkie falowniki posiadajg wewnetrzny filtr wejsciowy EMC, ale dostepny jest réwniez dodatkowy
filtr wejSciowy EMC (rézne typy, prosimy o kontakt z serwisem) w celu lepszego ttumienia zaktécen
w przypadku wrazliwych urzadzen podtgczonych do linii.

15

Z dtugim kablem pomiedzy
Falownik i silnik Czasami

falownik zatrzymuje silnik w
przypadku alarmu Pick Current

Silnik moze mie¢ wysoka warto$¢ napiecia rozruchowego spowodowang wysokg czestotliwoscig PWM

w potgczeniu z duzg pojemnoscig do masy dtugiego kabla:

sugeruj uzycie dodatkowego filtra wyjéciowego falownika w przypadku kabla dtuzszego niz 40

metréw, podtgczajac go bezposrednio do wyjscia falownika. Dostepne rézne rodzaje filtréw wyjsciowych,
skontaktuj sie z serwisem w celu uzyskania informacji.

16

Obwdéd réznicowy
Bezpiecznik na linii
czasami wytgcza falownik

Sprawdz rezystancje systemu uziemiajgcego (musi by¢ mniejsza niz 10 oméw).
Nalezy uzywac wytgcznie wytgcznika réznicowego typu A (specyficznego dla falownikéw).

17

Magneto-termiczny
Wytagcznik automatyczny na linii

wytacza falownik, gdy pompa pracuje

z maksymalng moca

Wszystkie falowniki mogg mie¢ wysoka wartos$¢ impulsu sinusoidalnego, spowodowang harmonicznymi
(5,7, 11itd.) i w zalezno$ci od rezystangji linii, ale ten stan nie zwigksza wartosci pochtaniania

energii w zaleznosci od obszaru pod te obecng krzywa. Wystarczy uzy¢ wytacznika magneto-termicznego
0 wyzszej wartosci pradu niz wartos¢, ktérag mozna zastosowac w przypadku bezposredniego
sterowania pompa. Zwykle wystarczy przetgcznik o jeden stopien wyzszy niz przetgcznik przydatny

dla prostego silnika (patrz tabela sugerowanego zabezpieczenia magneto-termicznego w instrukgji).

8 MODBUS *(nie dla 2,2M)

Tabela 13: Rozwigzanie najczestszych probleméw zwigzanych z instalacjg i dziataniem

Typ zmiennej Dostepny Odczyt

zmiennych z mastera Funkcja 03 - Odczyt

Ustawianie Modbusa
Szybkos$¢ transmisji: 19200 b/s

rejestrow przechowujacych, Funkcja 04 - Odczyt Bit transmisji: 8

rejestrow wejsciowych, Funkcja 06 - Zapis

Parita: Brak

pojedynczych rejestréow,

Funkcja 16 - Zapis rejestréow mnozenia.

Tabela rejestrow znajduje sie pod linkiem na stronie internetowej Electroil
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9 GWARANCJA

Zgodnie z obowigzujgcymi normami europejskimi: 1 rok gwarancji liczonej od daty dostawy/aktywacji gwarancji
(patrz link ponizej).

Aby skorzystac z ustug gwarancyjnych, nalezy przedstawi¢ dostawcy karte gwarancyjng oraz dowéd sprzedazy
lub fakture.

Gwarancja zostaje wytgczona lub przedwczesnie zakonczona, jesli uszkodzenie wynika z nastepujgcych
przyczyn: wptywy zewnetrzne, nieprofesjonalny montaz, nieprzestrzeganie instrukcji obstugi, interwencje
nieautoryzowanych biur, uzycie nieoryginalnych czesci zamiennych i normalne zuzycie.

httns/ lectrail o .

29 IMTP(D) 2.2 - ITTP(D) 2.2/4.0/5.5/7.5 - ELEKTROIL ANG


https://www.electroil.it/services-garanzie.php
https://www.electroil.it/upload/documenti/Documentazione_Tecnica/Elenco_Registri_Modbus_Electroil/Electroil_Modbus_parameters_Univ_V1_06_web.pdf
https://www.electroil.it/upload/documenti/Documentazione_Tecnica/Elenco_Registri_Modbus_Electroil/Electroil_Modbus_parameters_Univ_V1_06_web.pdf
file:///C:/Users/rd5/Desktop/Electroil_Modbus_parameters_Univ_V1_06_web.pdf



